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POIGNEE D'OUVRANT AVEC CAPTEUR DE PRESENCE. 



_ L'invention concerne una poignee d'ouvrant, notam- 
ment pour vehlcule automobile, comprenant una elactrode 
de mesure (4) et una electroda de referance (5) d'un cap- 
teur de presence d'un utilisateur, lesdites Electrodes 6tant 
toutes deux relives ^ uh circuit d'alimentation 6lectrique 
(10). 

Cette poignee est caract6risee par le fait qu'elle com- 
prend, en outre, des moyens conducteurs (7) positionnes au 
moins partlellemant en regard de Tune desdites Electrodes 
(4, 5) pour etablir un couplage capacltif, la tailla et la forme 
desdits moyens conducteurs (7) etant choisis de sorte que, 
lesdits moyens conducteurs (7), TElectrode de mesura (4) et 
TElectrode de r6f6rence (5) g6nerent par couplage Electro- 
magnetlque une zone de detection de presence utile (9) de 
rutilisateur. 

L'invention concerne egalement un systeme permetlant 
ou empechant recces a un vEhioule automobile comprenant 
une telle poignee d'ouvrant. 
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La presente invention concerne une poignee d'ouvrant notamment 
pour v6hicule automobile. 

Linvention concerne plus particuli6rement une poign6e d'ouvrant 
comportant des electrodes d'un capteur de presence d'un utilisateur et 
pr§sentant des moyens conducteurs pour g^nerer une zone de detection de 
presence utile de Tutilisateur. 

L'invention est 6galement relative S un systeme pemriettant ou 
empechant Taccds a un v6hicule automobile et integrant une telle poign6e. 

Dans le domaine automobile, la poignee d'ouvrant qui servait dans le 
temps seulement pour transmettre un mouvement m6canique, par 
rintemi6diaire d'une tringlerie S une serrure. pour I'ouverture de I'ouvrant. a 
beaucoup ^volu^e. 

En effet, en particuiier pour les systemes d'acces dits "mains libres" 
permettant le verrouillage et le deven^ouillage d'un vehicule automobile sans 
cle m6canique ni telecommande, la poignee est devenue une interface" 
privil6gi6e entre Tutiiisateur portant un identifiant (par exemple sous la forme 
d'un badge) et le systeme embarqu6 sur le v6hicule. 

Avec ces systemes d'acc6s mains libres, il est devenu necessaire de 
d6finir de nouveaux systemes et de nouvelles poign6es pemriettant la 
detection de presence d'un utilisateur souhaitant notamment acceder § son 
vehicule. 

Cette detection est classiquement realisee grace d deux electrodes 
plac6es au niveau de poignee et reli§e S un circuit d'alimentation 6Iectrique. 

Le couplage §lectromagn6tlque qui s'6tablit entre les deux 
Electrodes g§n§re des lignes de champs qui definissent une zone de 
detection de presence de I'utilisateur au niveau de la poignSe. Ainsi, lorsque 
Tutilisateur approche sa main de la poign6e en vue d'acceder a son v6hicule, 
sa presence est d6tect6e et , dans le cadre d'un accEs mains libres, son 
identification, par communication entre le vehicule et I'identifiant porte par 
I'utilisateur, est initiSe. 

Dans de telles poign§es, la localisation de la zone de detection 
depend du positionnement relatif des Electrodes sur la poignEe. 
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Dans certaines architectures de poignees, 11 n'est pas possible de 
positionner les Electrodes de mesure et de rSfSrence de maniSre id^ale pour 
que leur couplage genere une zone de detection tout a fait adaptee a 
I'architecture de la poign^e. 

Ce probldme est represente d la figure 1 , montrant 
schematlquement une coupe en Elevation d'une poignEe 1 de type 
« palette ». Ladite poignee 1 est positionnee au niveau d'un ouvrant O et 
composee d'une partie de pr6hension 2 et d'une partie fixe 3. La partie de 
prehension 2 est mobile par rapport d la partie fixe 3 selon un axe de 
pivotement. 

Dans une telle poignEe, pour obtenir une zone de d&tection adaptee, 
un positionnement ideal des electrodes consisterait a placer Tune des 
electrodes au niveau de la partie fixe et Tautre au niveau de la partie de 
prehension 

Cependant, cela g6nEre des problEmes notamment au niveau de la" 
connectique de I'electrode se trouvant sur la partie de prehension. 

En consequence, on positionne les electrodes comme reprEsente 
sur la figure 2 dans laquelle une electrode de mesure 4 et une electrode de 
reference 5 sont positlonnEes au niveau de la partie fixe 3 de ia poignEe. 

La zone de detection de presence de I'utilisateur induite par la 
presence de lignes de champs generees par Tetablissement d'un couplage 
6!ectromagn6tique entre les deux Electrodes 4 et 5 est referencEe 6 sur la 
figure. 

On constate que cette zone n'est pas assez etendue pour que la 
detection de I'utilisateur, lorsqu'il approche sa main de la poignee selon la 
flEche F, se fasse de maniere suffisamment anticipEe. 

En effet. lorsque le vEhicuIe ne detecte pas la prEsence de 
I'utilisateur suffisamment t6t, Touvrant n'est pas encore deverrouillE alors que 
I'utilisateur a termine d'actionner la poignee. L'utilisateur est alors etre 
confronte a un « effet de mur ». 



2833986 

3 



En consequence, ridentification de Tutilisateur et le deverrouillage 
des serrures du vehicule doit se faire dans un temps tr6s court de dur6e 
inf6rieure au tennps d'actionnement de la poignee. 

Une solution serait d'augmenter la senslbilit6 du capteur de 
presence. Cependant lorsque la sensibilite du capteur est augment6e, la 
zone de detection de presence qui lui est assocl6e devient alors trop 
importante selon une certaine direction. Cette zone de detection est 
ref6renc6e 6' sur la figure 1 . 

On constate que Taugnnentation de la sensibility du capteur ne 
pemiet pas d'agrandir la zone de detection dans la direction d'approche de 
la main de rutillsateur. 

Par ailleurs. I'augmentation de la sensibility du capteur peut 
augmenter les risques de fausses detections lorsque la zone de detection 
qui lui est associ6e s'etend au delS de la poignee vers I'ext6rleur comme 
c'est le cas dans la figure 1 . Les intemperies ou le passage d'une personne" 
a proximite du v6hicule peuvent d6clencher le systeme de fagon 
intempestive. 

Un but de la presente invention est de pallier ces inconvenients et de 
proposer une solution d'ameliorer la zone de detection cr6er par deux 
Electrodes posltionn6es non idealement au niveau de la poign6e. 

A cet effet, Tinvention a pour objet une poignee d'ouvrant, 
notamment pour v6hicule automobile comprenant, une Electrode de mesure 
et une electrode de reference d'un capteur de presence d'un utilisateur, 
lesdites electrodes 6tant toutes deux reliees k un circuit d'alimentation 
§!ectrique. 

Cette poignee se caracterise par le fait qu'elle comprend, en outre, 
des moyens conducteurs positionnes au moins partiellement en regard de 
Tune desdites Electrodes pour etablir un couplage capacitif, la taille et la 
forme desdits moyens conducteurs etant choisis de sorte que, lesdits 
moyens conducteurs, I'electrode de mesure et I'electrode de rEfErence 
generent par couplage Electromagnetique une zone de dEtection de 
prEsence utile de Tutilisateur. 
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On entend par zone de detection utile, une zone optimisee 
permettant de realiser la detection de Tapproche de Tutilisateur de maniere 
aussi anticipee que possible sans augmenter le risque de fausses 
detections. 

Selon un mode de realisation preferentiel de {'invention, Telectrode 
en regard de laquelle sont positionn6s les moyens conducteurs est fixee sur 
ou intdgree a la partie fixe de la poignde et les moyens conducteurs sont 
integres ou fixes au niveau de la partie de prehension de la poignee, de 
maniere ^ ce que le passage de la poignee dans sa position d'ouverture 
g6nere une modification du cou plage capacitif. 

Ainsi, en cas de non detection de Tapproche de la main de 
j'utilisateur en direction de la poign6e, il est possible d'assurer une detection 
de secours lorsqu'il actionne la poignee. 

Avantageusement, les moyens conducteurs sont surmoules dans la 
partie de prehension de la poign6e. 

Uinvention a 6galement pour objet un systeme permettant ou 
empechant faeces S un v^hicule automobile et comportant une poignee 
d'ouvrant selon I'invention. 

Linvention sera, mieux comprise au cours de la description 
explicative d6taillee d'un exemple non limitatif faisant reference aux figures 
annexSes qui representent : 

- Figure 1, une vue en coupe transversale d'une poignee 
selon Tart ant6rieur ; 

- Figure 2, une vue en coupe transversale illustrant la zone 
de detection de presence utile obtenue selon un mode de 
realisation de Tinvention ; 

- Figure 3, une vue en coupe transversale de la poignee de la 
figure 2 iors de son actionnement par un utilisateur ; 
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- Figure 4. une vue de face d'une poignee conforme a 
('invention dans laquelle le capteur de pr6sence est un 
capteur de presence tactile ; 

- Figure 5, une vue en perspective eclatee et simplifiee du 
capteur tactile de la figure 4. 

La figure 2 pr6sente une vue sch6matique en coupe transversale 
d'une poignee selon un mode de realisation pref6r6 de Tinvention. Tout 
comme dans le cas de la figure 1, la poignee 1 se compose d'une partie de 
prehension 2 et d'une partie fixe 3 positlonn6e sur un ouvrant (non 
repr^sente). Des Electrodes de mesure 4 et de reference 5 d'un capteur de 
presence (non repr§sente) sont localis6es au niveau de la partie fixe 3 de la 
poign6e. Les Electrodes de mesure 4 et de reference 5 sont toutes deux 
reliEes a un circuit 6Iectrique (non represent^) de telle sorte qu'il s'6tablit 
entre ces Electrodes un couplage ElectromagnEtlque. Ce couplage 
electromagnEtique gEnere des lignes de champs qui permettent de dEflnir 
une premiEre zone de dEtection de prEsence non reprEsentEe sur la figure 2 
mais simllaire a la zone de dEtection de prEsence 6 de la figure 1. Comrhe 
on peut le constater sur la figure 1, cette zone de detection de prEsence 6 
n'englobe pas totalement la zone situEe entre la partie de prehension 2 et la 
partie fixe 3. II en rEsulte que lorsque rutillsateur approche sa main dans la 
direction de la fleche F, il existe soit un risque de non dEtection soit un risque 
« d'effetde mur ». 

Dans le but d'obtenir une zone de dEtection de prEsence optimisEe, 
la poignEe 1 de la figure 2 prEsente egalement. selon ('invention, des 
moyens conducteurs 7, rEalisEs sous ia forme d'un ElEment mEtallique, 
positionnEs au moins partiellement en regard de I'Electrode de mesure 4. 
Les moyens conducteurs 7 sont localisEs de manlEre isolee, c'est a dire 
sans liaison physique avec d'autres ElEments conducteurs ou avec le circuit 
Electrique. 
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Grace § cette disposition particuli^re, il s'etablit, entre relectrode de 
mesure 4 et les moyens conducteurs 7, un couplage capacitif provoquant 
une modification de la repartition initiale des lignes de champ etablies entre 
relectrode de mesure 4 et I'electrode de reference 5. 
5 11 en r6sulte une zone de detection de presence 6" dont la forme est 

modifiee par rapport a la zone de detection de presence 6 de la figure 1. 

Par ailleurs, les moyens conducteurs 7 generent par couplage 
electromagnetique avec I'electrode de r6f6rence 5 des lignes de champs 
Intermediaires. Ces lignes de champs intermediaires viennent d^finir une 
10 seconde zone de detection de presence 8 de rutilisateur. 

Comme cela est visible sur la figure 2, la seconde zone de detection 
de presence 8 est de taille plus faible que la zone de detection de presence 
6" et legerement decaiee par rapport a celle-ci. 

Dans le cas present, les premiere et seconde 8 zones de detection 
15 de presence 6" et 8 se recouvrent de maniere importante. L'union de ces*^ 
deux zones permet de definir une zone de detection utile 9 de Tutilisateur, 
representee en traits pointilies sur la figure 2, gr§ce S laquelle on peut 
realiser la detection de I'approche de Tutilisateur de manidre aussi anticipe^ 
que possible sans augmenter le risque de fausses detections. 
20 Cette zone de detection de presence utile 9 presente une taille 

superieure a la premiere zone de detection de presence 6" et correspond. d 
une zone de detection optimisee par rapport S I'architecture de la poignee 1. 

Ainsi, on joue sur les caracteristiques geometriques et 
dimensionnelles des moyens conducteurs 7 pour generer. une zone de 
25 detection optimisee par rapport a I'architecture de la poignee. 

Selon Tarchitecture de la poignee, 11 est egalement possible d'aboutir 
au m§me resultat, c'est a dire ^ la creation d*une zone de detection utile 
optimisee par rapport a Tarchitecture de la poignee, en realisant un couplage 
entre des moyens conducteurs et relectrode de reference. 
3 0 Dans ce mode de realisation, les moyens conducteurs ont ete 

positionnes au niveau de la partie de prehension 2 de la poignee mais, en 



2833986 

7 



fonction de Tarchitecture de la poignee, ils peuvent, de la meme maniere, 
etre localises au niveau de la partie fixe 3 de la poignee. 

Cependant, le fait que les moyens conducteurs 7 soient positionnes 
sur la partie de prehension 2 de la poignee et que Telectrode en regard de 
laquelle ces moyens sont positionn6s soit sur la partie fixe 3 pr^sente un 
autre avantage. 

En effet, dans certains cas particuliers, la presence de Tutilisateur 
peut ne pas etre detectee lorsqu'il approche sa main de la poignee, par 
exemple parce qu'il porte des gants. II devient alors n6cessaire de recounY a 
une detection de secours. 

La localisation particuliere des moyens conducteurs sur la partie de 
prehension mobile permet cette detection de secours. 

En effet, comme represents sur la figure 3 . lorsque Tutilisateur 
actionne, dans la direction de la fl6che noire F', la partie de prehension 2 de" 
la poignee 1 pour ouvrir Touvrant du v6hicule, les moyens conducteurs 7 
sont eloignes de Telectrode de mesure 4 en regard de laquelle il se trouve 
d'une distance d. 

Cette augmentation de distance entrame une diminution du 
couplage capacitif existant entre ces deux elements et modifie la repartition 
des lignes de champ existant entre I'SIectrode de mesure et Telectrode de 
reference. 

La capacite vue par le capteur est alors r6duite, cette reduction 6tant 
interpr§tee, par le capteur, comme la presence d'un utilisateur. Un signal de 
detection est done g§nere. 

Les moyens conducteurs sont fixes, par tous moyens de fixation 
connus, sur la partie de prehension de ia poignee mais peuvent 6galement 
etre directement surmoules avec la partie de prehension de la poignee lors 
de sa fabrication. 

L'invention a 6te decrite notamment pour urie application a la 
detection, par le capteur de detection de presence, de Tapproche d'un 
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utilisateur au niveau de la poign6e en particulier pour des systennes de 
detection de presence d'un utilisateur. 

Comme presente, la detection de presence de Tapproche d'un 
utilisateur au niveau de la poign^e permet de realiser la commande d'au 
5 moins une fonction donnee au niveau du vShicule et notamment le 
d^verrouillage du v^hicuie aprds identification de Tutilisateur, ridentiflcation 
^tant initiee par la detection de la presence de I'utilisateur au niveau de la 
poign6e. 

10 On a maintenant pr6sent§ eri ref6rence d la figure 4 . un autre mode 

de realisation d'une poignSe selon Tinvention dans laquelle le capteur de 

presence est un capteur tactile, 

Ce capteur tactile, positionn6 au niveau de la poignee, permet, par 

detection d'une action de toucher de Tutilisateur, de commander une 
15 fonction particull6re au niveau du v6hicule et notamment le verrouillage de" 

ce dernier. 

A la difference du capteur d'approche presents dans les figures 
pr6c6dentes, la zone de dStection utile 9 est ici une zone de surface 
localisee sur la poignee. 

20 

La figure 5 presente une vue en perspective eclatee et simplifiee, de 
Tagencement spatial de ce capteur tactile. 

Le capteur tactile de ce nouvel agencement comporte classiquement 
un circuit d'alimentation ^lectrique 10 positionne sur un circuit imprimd 11 

2 5 auquel sont reli§es une Electrode de mesure 4 et une Electrode de reference 

5. 

L'6lectrode de mesure 4 est situee sur la face sup6rieure du circuit 
imprime et est positionn6e en regard de Telectrode de r6f6rence 5 qui est 
situee sur la face inf6rieure du circuit imprim6 1 1 . 

3 0 Selon rinvention, des moyens conducteurs 7 sont positionnes en 

regard de !'6lectrode de mesure 4 ce qui permet de generer une zone de 
detection utile 9. En effet. par Tintroduction de moyens conducteurs 7 en 



I 



2833986 

9 

regard et a proximite de Telectrode de mesure 4, il s'etablit un couplage 
capacitif entre ces deux elements. Ce couplage capacitif vient modifier la 
repartition existante des lignes de champs etablies entre Telectrode de 
mesure 4 et I'^lectrode de reference 5. Une nouvelle repartition des lignes 
5 de champs s'etablit done entre Telectrode de mesure 4 et ['Electrode de 
reference 5 d'une part et les moyens conducteurs 7 et Telectrode de 
reference 5 d'autre part. 

Dans un structure de type « sandwich », les lignes de champ 
s'6tablissent tr6s majorltairement entre relectrode de reference 5 et les 

10 moyens conducteurs 7. 

A des fins de comparaison, on a represents 6galement sur la figure 
5 la zone de detection 6 qui aurait 6te generee par couplage 
6lectromagnetique entre les electrodes de mesure 4 et de reference 5 si la 
poignee ne presentait pas les moyens conducteurs 7. 

15 Cette zone de detection de presence 6 representee sous la est de" 

tallle limitee et se trouve situ6e dans le prolongement des electrodes au 
dessus de reiectrode de mesure. Elle pr6sente une fomie 6vas6e dont la 
base est dependante de la forme de reiectrode de mesure. 

Grace aux moyens conducteurs 7, on constate que la zone de 

20 detection utile 9 est de taille plus importante que la zone de detection 6 et 
presente une base dont la tallle et la forme sont dependantes des 
caracteristiques geometriques et dimensionnelles des moyens conducteurs 
7. 

Dans le cas present, la zone de detection utile 9 correspond a la 
25 zone de detection associee au couplage eiectromagnetique entre les 
moyens conducteurs 7 et reiectrode de reference 5 du fait que reiectrode de 
reference 5 est positionnee en regard de reiectrode de mesure 4. 

Selon r invention, les moyens conducteurs peuvent etre assimiies d 
3 0 une electrode de deport permettant, par couplage capacitif avec reiectrode 
en regard de laquelle elle est positionnee. de deporter une partie des lignes 
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de champ pour venir cr6er une zone de detection de presence utile de 
Tutilisateur. 

Grace a I'invention, on peut ainsi realiser une poignee comportant un 
capteur de presence (tactile ou approche) pour laquelle la zone de detection 
5 est optimisee et fonction de son architecture. 

La poign6e selon invention est g6n§ralement Integree au niveau 
d'un vehicule et peut §tre mis en oeuvre dans un systSme de d6tection de 
presence d'un utilisateur pour la commande d'au moins une fonction au 
niveau du vehicule. 

10 Grace ^ invention, il est possible de commander le verrouillage 

et/ou le deverrouillage d'au moins un ouvrant de v§hicule et d'associer 
6ventuellement cette commande a un vehicule S acc6s mains libres. 
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Revendications 

1. Poignee d'ouvrant, notamment pour vehicule automobile, 
comprenant une electrode de mesure (4) et une electrode de r6f6rence (5) 
5 d'un capteur de presence d'un utilisateur, lesdites electrodes 6tant toutes 
deux relives d un circuit d'allmentation electrique (10), 

caracteris6e en ce qu'elle comprend, en outre, des moyens 
conducteurs (7) positionn6s au moins partiellement en regard de Tune 
desdites electrodes (4, 5) pour etablir un coupiage capacltif, la taille et la 
10 fonne desdits moyens conducteurs (7) etant choisis de sorte que, lesdits 
moyens conducteurs (7) , I'^lectrode de mesure (4) et r§lectrode de 
reference (5) g6n6rent par coupiage electromagnetique une zone de 
detection de presence utile (9) de I'utilisateur. 

15 2. Poignee d'ouvrant selon la revendication 1, caract6ris6e en ce la^ 

poign6e comprend une partie de prehension (2) mobile par rapport a 
Touvrant et destin6e d Stre actionn6e entre une position de repos et une 
position d'ouverture par Tutilisateur ainsi qu'une partie fixe (3) posltionnee 
sur Touvrant, en ce que Telectrode (4,5) en regard de laquelle sont 

20 positionnes les moyens conducteurs (7) est fix6e sur ou integr§e ^ la partie 
fixe (3) de la poignee et en ce que les moyens conducteurs (7) sont intSgres 
ou fixes au niveau de la partie de prehension (2) de la poign6e, de mani^re d 
ce que le passage de la poign6e de sa position de repos ^ sa position 
d'ouverture g6n6re une modification du coupiage capacitif. 

25 

3- Poign6e d'ouvrant selon la revendication 2, caract6ris6e en ce 
que les moyens conducteurs (7) sont surmoules dans la partie de 
prehension (2) de la poignee. 



2833986 

12 

4. Poignee d'ouvrant selon Tune quelconque des revendications 
pr6c6dentes caractdrisee en ce qu'elle fait partie d'un syst^me de detection 
de presence d'un utilisateur au niveau de la zone de detection de presence 

5 utile (9) pour realiser la commande d'au moins une fonction donn6e. au 
niveau du v6hlcule, 

5. Systeme pernnettant ou empSchant I'acces a un vehicule 
automobile caracteris6 en ce qu'il comporte une poign§e d'ouvrant selon 

10 Tune quelconque des revendications 1 S 4. 



2833986 

1/3 



3 




2833986 




REPUBLIQUE FRANQAISE 




2833986 



RAPPORT DE RECHERCHE 
PRELIMINAIRE 



iH»in«T 

NATIONAL DE 
LA PROPIIETE 
INDUfiTRIELLE 



^tabli sur ta base des derni^res revendications 
deposees avant le commencement de la recherche 



N" d'enreglstrement 
national 



FA 612693 
FR 0116894 



Cat6gorie 



DOCUMENTS CONSID^RES COMME PERTINENTS 



RevendicatIon(s) 
oonDemte(8) 



Citation du document avec indication, en cas de besoln. 

des parties pertinentes 



EP 0 954 098 A (ROBERT BOSCH GMBH) 
3 novembre 1999 (1999-11-03) 
* alinia '0023!; figures * 



-5 



Dale d'achfevemert de la recherche 

21 aoQt 2002 



Classement attrEbu6 
d I'InvenUon par I'lNPI 



E05B17/22 
E05B65/12 
E05B49/00 



DOMAINES TECHNIQUES 
RECHERCHES (lnt.CU7) 



E05B 



Van Beurden, J 



CAT^GORiE DES DOCUMENTS CiTES 

X : parttcull&rement pertinent k lui seul 

Y : particuSi^rement pertinent en combinaison avec un 

autre document de la mdme cat^orie 
A : arrldre-plan technologique 
O : divulgation non-terite 
P : document intercalaire 



T : thfeorle ou prindpe k la base de i'invention 

E : document de brevet b6n6ficiant d'une date antfirieure 

k ia date de d^pdt et qui n*a publi6 qJh cette date 

de d^pdt ou qu'^ une date post^rieure. 
D : clt6 dans la demande 
L : cit^ pour d'autres ralsons 



& : membre de la mSme tomiUe, document oorrespondant 



2833986 

ANNEXE AU RAPPORT DE RECHERCHE PR^LIMiNAIRE 

RELATIFALADEMANDEDEBREVETFRANQAISNO. FR 0116894 FA 612693 



La pr6sente annexe indique les membres de la famiHe de brevets relatifs aux documents brevets cites dans le rapport de 
recherche pr^llmlnaire vls6 ci-dessus. ^ onno 

Les dits membres sont contenus au fichler informatique de TOffice europ6en des brevets a la date dit l~Uo-^OOZ 
Les renseignements fournis sont donn^ ^titre indicatif et n'engagent pas ta responsabilit^ de {'Office europ^en des brevets, 
ni de rAdministration ^an^alse 
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